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Metodologies docents

El curs esta dividit en temes. Es procurara oferir una primera part teorica de cada tema, seguida d'exemples i exercicis
practics que permetin consolidar les nocions explicades per part del professor.

Material docent: Ordinadors i Automats.

Objectius d'aprenentatge de I'assignatura

La logica cablejada ofereix entre altres coses, grans dificultats de flexibilitat. Quan és necessari realitzar canvis a la
concepcid de funcionament d'un automatisme, es fa necessari invertir una gran quantitat d'hores en la modificadié fisica.
Aguesta rigidesa, és evidenment un problema industrial important.

Avui en dia els camps d'aplicacio dels PLCs sén tan il-limitats, com I'enginy del projectista permeti. Aixi entre altres podem
esmentar la inddstria automobilistica, la del plastic, la pesada, la quimica, la alimentaria, la de construccié de maquines,
els serveis d'edificis (edificis intel-ligents, DOMOTICA), els sistemes de transport, controls energétics, etc.

Continguts

Tema |I: Automats programables.

Tema I1: Directrius de muntatge i connexio.

Tema I11: Engegada de I'automat.

Tema 1V: Direccionament.

Tema V: Utilitzacié del PC com aparell de programacio.
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Tema VI: Programa de servei S5: Fonaments de programacio.

Tema VII: Fonaments de programacio.

Tema VIII: Programaciéo GRACFET.

Sistema de qualificaci6

Avaluaci6 de les automatitzacions.

Normes de realitzaci6 de les activitats
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